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Generator — Technologiezentrum

Kompetenzen Standardmaschinen
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Generator — Technologiezentrum
Kompetenzen Sondermaschinen
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Mechanische Berechnung
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Isolationstechnologie
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Kahlungsberechnung

Programmentwicklung
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Generator — Technologiezentrum
Elektrische Berechnung
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Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung
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Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung
Verlustanteile




Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung

Wichtigkeit der Verlustanteile
Wichtigkeit der Verluste (%)
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Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung

Untersuchte Bandbreite der Maschinen
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Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung

Alte Berechnung: Abweichung Berechnung — Messun
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Optimierung der Leerlauf — Verlustberechnung

Neue Berechnung: Abweichung Berechnung — Mes

Anzahl Maschinen INeue Berechnungsmethode

10 Niedrigere Verluste: | Hohere Verluste
berechnet als : berechnet als
3 gemessen : gemessen
i i I : :
; ; | ;
i : : | i Referenzmaschinen
Testmaschinen E E / E
’ I N
| /10
2 f : 7 f
1INV
) A
0 —30 —10 0 10 30 50

Abweichung (%)



Erwarmungsberechnung
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Erwarmungsberechnung
Neues Berechnungsverfahren - Stromungsnetzwerk

Air gap -

- - R —

Rotor rim Stator core
Pole gap & ﬁ
B TH—PT - " Stator frame
D (=]

.M

-El!

Rotor spider




Erwarmungsberechnung

Neues Berechnungsverfahren — Thermische Netzwerke™ g
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Erwarmungsberechnung
Neues Berechnungsverfahren — Statornetzwerke




Erwarmungsberechnung
Neues Berechnungsverfahren — Rotornetzwerk




Erwarmungsberechnung

Berechnungsergebnisse
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Krafteberechnung im Wickelkopf
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Krafteberechnung im Wickelkopf
Wickelkopf - Abstiitzungssystem
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Krafteberechnung im Wickelkopf

Kurzschlussberechnung - Simulation
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Krafteberechnung im Wickelkopf

Biot-Savart Feld- und Krafteberechnung
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Krafteberechnung im Wickelkopf

Zeitlicher Verlauf der Stabkrafte
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Krafteberechnung im Wickelkopf
Mechanische Verformungsberechnung
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Unterverdrillung in getriebelosen Miihlenmotoren




Unterverdrillung in getriebelosen Mihlenmotoren
Getriebelose Mihlenmotoren




Unterverdrillung in getriebelosen Miihlenmotoren
3D - Biot-Savart Berechnung des Wickelkopffeldes




Unterverdrillung in getriebelosen Miihlenmotoren

Netzwerkmodell zur Berechnung der Schlingstrome
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Unterverdrillung in getriebelosen Miihlenmotoren

Gesamtverluste in Abhangigkeit vom Verdrillungswinke

Schlingstromverluste in Abhangigkeit vom Verdrillungswinkel
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